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IFC 4.1

Vertical alignment

IfcAlignment2DVerticalSegment

-StartDistAlong : IfcLengthMeasure
—-HorizontalLength : IfcPositiveLengthMeasure
-StartHeight : IfcLengthMeasure
-StartGradient : IfcNormalisedRatioMeasure

fcAlignment2DVerSegLine IfcAlignment2DVerSegParabolicArc IfcAlignment2DVerSegCircularArc
-ParabolaConstant : IfcReal -Radius : IfcPositiveLengthMeasure
-IsConvex : IfcBoolean -IsConvex : IfcBoolean
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IfcAlignment2DVertical

-Segments : IList<fcAlignment2DVerticalSegment>

1

1

IfcAlignment2DSegment

IfcAlignment

-m_TangentialContinuity : IfcBoolean
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IFC 4.1

IfcAlignment2DSegment IfcAlignment
-m_TangentialContinuity : IfcBoolean
Horizontal alignment
JaN 1 9
1 IfcCurveSegment2D
IfcAlignment2DHorizontal StartPoint : fcCartesianPoint IfcBoundedCurve
-Segments : List<lfcAlignment2DHorizontalSegment> -StartDirection : IfcPlaneAngleMeasure >
1 <> -SegmentlLength : IfcPositiveLengthMeasure i
|
I
1 7Y '
Old IFC4 Element
n 1
IfcAlignment2DHorizontalSegment IfcLineSegment2D IfeCircularArcSegment2D IfcClothoidalArcSegment2D
-CurveGeometry : IfcCurveSegment2D -Radius : IfcPositiveLengthMeasure -StartRadius : IfcPositiveLengthMeasure
-IsCcw : IfcBoolean -IsCew : IfcBoolean

-IsEntry : IfcBoolean
-ClothoidConstant : IfcReal
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IfcAlignment
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OKSTRA: Trasse

Trasse Achse Achselement Achselementtyp
<> <1> 0 -Anfangsstation_rechnerisch <> _|-Kennung
1 1 1 -Leange 1 1 -Langtext
<> -Richtung
-Paramter
-Radius_zu_Beginn
-Radius_zu_Ende Langtext = B
-beginnt_bei_Achshauptpunkt "Gerade" |
-endet_bei_Achshauptpunkt "Klohtoide" |
"Kreisbogen,
1 tangential"
Laengsschnitt Gradiente LS_Koor
> > N -Station
1 ! 1 -Hoehe
Punktfolge Tangente_Gerade Tangentenfolge Ausrundung
-Ausrundungsparameter
-Ausrundungstyp
DGM Dreieck
<>
1 n
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Visierpunktbasierender Ansatz

PVI
-126.253
-124.49 T
0-46 0-37 0-28 0-18 0-9 0+0 0+9 0+18 O0+28 0+37 O0+446 0456 0+65 O0+75 0+84 0493 0+103 0+112 0+122 0+131
Segmentbasierender Ansazt
Startpunkt
Parabelparameter
, 20:1 L&n Startpunkt
-126.253 € . vr—
Startrichtung TN
Lange
Startpunkt |
Startrichtung
Lange
-124.49 7 3
0-46 0-37 0-28 0-18 0-9 0+0 049 0+18 0+28 0437 0+46 0456 0465 O0+75 0+84 0493 0+103 0+112 0+122 0+131
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Konvertierung des Lageplans von IFC-Alignment
nach OKSTRA

IFC-Alighment OKSTRA

IfcLineSegment2D.StartPoint Achselement.beginnt_bei Achshauptpunkt
IfcLineSegment2D.StartDirection Achselement.Richtung
IfcLineSegment2D.SegmentLength = distance(

Achselement.beginnt_bei Achshauptpunkt
Achselement.endet_bei Achshauptpunkt)

oder

Achselement.Laenge
IfcCircularArcSegment2D.Radius Achselement.Radius_zu Beginn
IfcClothoidalArcSegment2D.StartRadius Achselement.Radius_zu Beginn
IfcClothoidalArcSegment2D.IsEntry 1/Achselement.Radius_am_Beginn <

1/Achselement.Radius_am_Ende
IfcClothoidalArcSegment2D. Achselement.Parameter

ClothoidalConstant
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Algorithmus zur Umwandlung des Hohenplans
von OKSTRA nach IFC-Alignment

1. Alle ,LS_Koor“ der Gradiente besuchen
a. Station und Hbhe des Visierpunkts ermitteln (Attribute Station und Hoehe
auslesen)
b. Besuche Attribut folgt_auf LS Koor* vom Typ ,,Punktfolge* falls vorhanden

I. Besuche diese Punktfolge (falls vorhanden) und lies Attribut
,hat_Tangente_Gerade”vom Typ ,Tangente_Gerade*

li. Besuche diese Tangente und lies das Attribut
JJolgt_auf_Tangente_Gerade® vom Typ ,, Tangentenfolge” (falls
vorhanden)

iil. Besuche diese Tangentenfolge und lies das Attribut
yshat_Ausrundung” vom Typ ,Ausrundung” (falls vorhanden)

iv. Besuche diese Ausrundung und lies das Attribut
J#Ausrundungsparameter® und ,Ausrundungstyp” (falls vorhanden)
2. Berechne Anfangs- und Endsteigung sowie Paramater T/2
3. Berechne Anfangs- und Endpunkt der vertikalen Trassierungselemente
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Konvertierung des Hohenplans von IFC-Alignment nach OKSTRA 2.016
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